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NOVATECH GmbH 
Siebe und Technologie fiir Papier 
FohrstraSe 29, 7410 Reutlingen 1 
Bundesrepublik Deutschland 



Durchziehqreifer zum Eintraaen eines Hilf sschuBf adens in 
das Nahtvebfach bei einer Nahtwebmaschine 



Die Erfindung betrifft einen Durchziehgreif er zum Eintra- 
gen eines Hilf sschuBf adens in das Nahtwebfach bei einer 
Nahtwebmaschine. Der Greifer weist einen bewegbaren Greif- 
arm mit einer Spannzange zum Erfassen des Hilf sschuBf adens 
auf. 



Technische Kuriststof f gewebe fiir Verwendungen, bei denen es 
auf eine sehr gleichmafiige Oberf lachenstruktur des Gewebes 
ankommt, insbesondere f lachgewobene Kunststof f-Papierma- 
schinensiebe, werden durch eine Webnaht endlos gemacht. 
Zur Herstellung einer Webnaht werden an die miteinander zu 
verbindenden Gewebeenden Kettfaden auf einer Lange von 
z.B. 15 cm freigelegt, indem die SchuBfaden in diesem 
Bereich entfernt werden. Aus diesen Kettfadenfransen und 
den aus dem Gewebeende entnommenen SchuBfaden wird dann 
die sogenannte Webnaht gebildet, in der die uspriingliche 
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wachungsfunktion verhindert, da der Schmutz als Isolator 
wirkt. Die Nahtwebmaschine lauft dann trotz fehlender 
Kettf adenfranse weiter, 

Eirie weitere Schwierigkeit besteht darin, daB bei einer 
Unterbrechung der elektrischen Signalleitung die Uberwa- 
chungsfunktion ausfallt, d»h. der elektrische Kreis auch 
bei fehlender Kettf adenfranse nicht mehr geschlossen wer- 
den kann. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Zuverlassig- 
keit der Arbeitsweise einer Nahtwebmaschine zu verbessern. 

Erf indungsgemaB wird diese Aufgabe dadurch gelost, daB 
der Greifarm des Durchziehgreif ers eine Einrichtung zum 
Messen der innerhalb des Greifarmes vorhandenen mechanic 
schen Spannung aufweist. 

Dadurch, daB nicht mehr unmittelbar das Vorhandensein 
einer Kettf adenfranse f est'gestellt wird, sondern die. in- 
nerhalb des Greifarms auftretende mechanische Spannung 
gemessen wird, fuhrt eine Verschmutzung der Spannzangen 
nicht mehr zu einer fehlerhaften Aussage. Die beim Ein- 
tragen des Hilf sschuBf adens in das Nahtwebfach auftretende 
Spannung und insbesondere der gegen Ende dieses . Vorgangs 
auftretende Ruck, der durch das Straff Ziehen des Hilfs- 
chuBfadens im Nahtwebfach verursacht wird, sind weitgehend 
unabhangig von einer Verschmutzung der Spannzangen. 

Ein wesentlicher Vorteil der Erfindung besteht darin, daB 
die Messung des Biegemoments eine quantitative Aussage 
liber die Kraft ergibt, mit der der Hilf sschuBf aden in das 
Webfach eingetragen wird. Diese Spannkraft ist von ent- 
scheidender Bedeutung fiir die Qualitat der Webnaht. Durch 
die Erfindung wird eine Reproduzierbarkeit dieser Spann- 
kraft ermoglicht. 



.Vorzugsweise wird die innerhalb des Greifarmes auftretende 
mechanische Spannung durch DehnungsmeJSstreif en geraessen, 
die auf der Oberflache des Greifarms angebracht sind. 

Vorzugsweise ist der Durchziehgreif er am einen Ende des 

Greifarmes drehbeweglich gelagert, befindet sich die 

Spannzange am arideren Ende des Greifarms . und sind die Deh- 

» 

nungsmeBstreifen in moglichst grofiem Abstand vom Drehpunkt 
angebracht . 

Bei einer weiter bevorzugten Ausgestaltung der Erfihdung 
sind auf gegenuberliegenden Stellen an der AuBenseite des 
Dreharmes DehnungsmeBstreif en angebracht, so daB sowohl 
die aus dem Biegemoment resultierende Druck- als auch die 
Zugkraft bestimmbar sind und somit das MeBsignal verstarkt 
werden kann . 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend 
anhand der Zeichnung beschrieben. Es zeigen: 

Fig, 1 einen Durchziehgreif er von oben ohne Darstellung 
des endloszumachenden Gewebes; 

Fig. 2 den Durchziehgreif er in Ubernahmeposition zusam- 
men mit dem endloszumachenden Gewebe; 

Fig. 3 den Durchziehgreif er in der Winkelstellung^ in 
der die durchzuziehende Kettf adenf ranse gerade 
die Spannkraft erfahrt; 

Fig. 4 den Durchziehgreif er in Endlage mit der durch das 
Webfach gezogenen Kettf adenf ranse; 

Fig. 5 die geoffnete Spannzange in vergroBerter Darstel- 
lung und 



Fig. 6 die geschlossene Spannzange in vergroBerter Dar- 
stellung. 

Fig* 2 zeigt das Webfach 1, mit der Webkante 2 und den 
Hilf skettf aden 3 . Von den Gewebeenden 4 , 5 steheh Kettf a- . 
denfransen 6^ 7 ab, die mittels Durchziehgreif ern 10, 11 
in das Nahtwebfach eingetragen werden. Es sind zwei Dyrch- 
ziehgreifer 10, 11 dargestellt, wobei der in Fig, 1 ent- 
sprechend auf der linken Seite angeordnete Durchziehgrei- 
f er 10 die von dem auf der rechten Seite gezeigten Gewe- 
beende 5 ausgehenden Kettf adenfransen 7 durchs Webfach 1 
zieht und wobei der in Fig* 1 entsprechend auf der rechten 
Seite dargestellte Durchziehgreif er 11 die von dein links- 
seitigen Gewebeende 4 ausgehenden Kettf adenfransen 6 durch 
das Webfach 1 zieht • Jeder Durchziehgreif er 10, 11 besteht 
aus einem U-formig gebogenen Greifariti 12, 13, der am einen 
Ende drehbeweglich auf einer Drehachse 9 gelagert ist und 
am anderen Ende, dem vorderen Ende, Spannzangen 14, 15 
aufweist. Statt drehbeweglich konnen die Durchziehgreif er 
auch geradlinig bewegbar sein. Der Funktionsablauf ist in 
jedem Fall der, daB der Durchziehgreif er 11 durch das • 
Nahtwebfach 1 bewegt wird, so daB sich die Spannzange 15 
bei dem Gewebeende 4 bef indet. Dort wird eine durch einen 
nicht dargestellten Separator vereinzelte, und durch einen 
ebenfalls nicht dargestellten Ubergabegreif er festgehalte- 
ne Kettfadenfranse 6 in die Spannzange 15 eingelegt (Fig. 
2) . Der Durchziehgreif er 11 schwenkt dann, in Fig. 2 bis 4 
gesehen, im Uhrzeigersinn durch das Nahtwebfach 1 zuriick 
und zieht dabei die Kettfadenfranse 6 durch das Webfach 1 
(Fig 3) . Durch den Luftdruck im Spannzylinder der 
Spannzange 15 kann dabei die Kraft beeinfluBt werden, die 
auf die Kettfadenfranse 6 vom Straff werden (Fig. 3) bis 
zum Ende dieser Drehbewegung (Fig. 4) ausgeiibt wird. Die- 
ser Ruck bei Erreichen des Winkels a (Fig. 3) der Durch- 
ziehbewegung ist wichtig^ damit sich die Kropfungen der 
Kettf adenfransen und der Hilf skettf aden nach dem Durch- 
Ziehen der Kettfadenfranse in der Nahtecke positionsge- 



recht verrasten und beim anschlieBenden Beischieben durch 
das nicht dargestellte Webblatt f ormschliissig und posi- 
tionsgerecht ineinanderlegen konnen. Dieser Fonnschlu5 ist 
in der Gebrauchsmusteranmeldung G 92 11 353.2 vom 24. 
August 1992 itiit der Bezeichnung "Halterung fur das Web- 
blatt einer Nahtwebmaschine" derselben Anmelderin (ei- 
genes Zeichen 26813) naher erlautert. 

Das Durchziehen der von dem Gewebeende 5 abstehenden Kett- 
fadenfransen 7 erfolgt in analoger Weise durch eine Dreh- 
bewegung des Durchziehgreif ers 10. Da die Drehbewegung der 
Durchziehgreifer 10 und 11 abwechselnd und in entgegen- 
gesetzer Richtung erfolgt, konnen sie starr miteinander 
verbunden um die Drehachse 9 verschwenkbar sein. Die 
Durchziehgreifer 10 und 11 konnen jedoch auch unabhangig 
voneinander bewegbar sein. 

Die Fig. 5 und 6 zeigen die Spannzange 14/ 15 iiti offennen 
bzw. geschlossenen Zustand^ Jede Spannzange 14, 15 hat ein 
spitz zulaufendes Ende 21, hinter dem sich ein Einschnitt 
22 befindet, auf den wiederum der rohrf ormige Hauptteil 23 
folgt. In dem Hauptteil 2 3 ist ein Klemmkolben 24 gela- 
gert, der pneumatisch angetrieben wird. Mittels dieses 
Klemmkolbens 2 4 kann, wie in Fig. 6 gezeigt, in dem Ein- 
schnitt 22 ein Faden festgespannt werden. Der Einschnitt 
22 ist am Boden etwas nach vorne gezogen, so daB sich von 
der Seite betrachtet eine rechteckige Kerbe 2 6 ergibt, in 
der der Faden durch den Klemmkolben 24 festgespannt wird 
ohne daB die Gefahr besteht, daB der Faden in seiner Quef- 
richtung aus der Spannzange 14, 15 rutscht oder gezogen 
wird. Im Aufbau sind die Spannzangen 14, 15 einfacher als 
die herkommlichen, mit einem elektrischen Kontakt arbei- 
tenden Spannzangen, da alle fiir die Elektrik benotigten 
Telle, z.B. die Stecker, Steckbuchsen, Isolierteile, Ka- 
bel innerhalb des rohrf ormigen Greiferarms entf alien. 
Ebenso entfallt die bei den herkommlichen Spannzangen 
zwischen dem Spannteil und dem Spannzangen-auBenteil not- 



wendige Isolation. 



Das auf die Greifarme 12, 13 ausgeiibte Biegemoment hangt 
davon ab, ob in der Spannzange 14, 15 eine nunmehr als 
Hilf sschuBf aden dienende Kettf adenfranse 6, 7 eingelegt 
ist, und dieses Biegemoment ist proportional zu der Kraft, 
mit der der Hilf sschuiif aden 6, 7 durch das Nahtwebfach 1 
gezogen werden. Wie bereits erwahnt, ist dabei insbesonde- 
re der bei Winkelstellung a (Fig. 3) der Durch ziehbewegung 
auftretende Anstieg des Biegemoments von Bedeutung fiir die 
Reproduzierbarkeit und Qualitat der Webnaht. 

Das in den Greifarmen 12, 13 auftretende Biegemoment kann 
durch eine vibliche MeBeinrichtung mit elektromechanischen 
Sensoren gemessen werden. Bei dem hier beschriebenen Aus- 
fiihrungbei spiel werden am grofitmoglichen Hebelarm Deh- 
nungsmeBstreif en 16 und 18 an gegeniiberliegenden Stellen 
des Greifarmes 12 angebracht und in gleicher Weise Deh- 
nungsmeBstreif en 17 und 19 am Greifarm 13. Eine Plazie- 
rung der DehnungsmeBstreif en an anderer S telle ist eben- 
falls moglich, wenn die SignalgroBe ausreichend ist. Bei 
diesen DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 handelt es sich um 
Sensoren, deren elektrischer Widerstand durch kleinste 
Langenanderungen stark beeinfluBt wird. Der elektrische 
Widerstand der DehnungsmeBstreif en kann daher als MaB fiir 
mechanische Dehnungen und Spannungen verwendet werden. Die 
Anordnung der DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 am groBtmog- 
lichen Hebelarm ist sinnvoll, da hier das groBte Biegemo- 
ment auftritt. Ein Grenzwertverstarker 20 (Fig. 1) ist den 
DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 nachgeschaltet und das von 
den DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 ausgehende Signal wird 
in der Weise verarbeitet, daB die Nahtwebmaschine still- 
gesetzt wird, wenn diese Signale anzeigen, daB gegen Ende 
der Durchziehbewegung der Durchziehgreif er 10, 11 ein 
bestimmter unterer Grenzwert des Biegemomentes nicht er- 
reicht wird.. Aus dem Verlauf des Signales laBt sich auch 
ermitteln, ob der Hilf sschuBf aden gebrochen ist; dies ist 



an einem plotzlichen Abfall des Biegertioments erkennbar. 
Die vier DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 sind dazu zu einer 
Mefibriicke zusamiuengeschaltet . Diese MeBbriicke kann sowohl 
koinplett an einem Greifer 12 oder 13 angebracht sein als 
auch jeweils als Halbbriicke verteilt auf zwei Greifern 12, 
13* Die DehnungsmeBstreif en 16 bis 19 sind so am Rohr des 
Greiferarms 12, 13 angebracht, daB sich der eine Dehnungs- 
meBstreif en 16/ 17 an der Innenseite und der andere Deh- 
nungsmeBstreif en 18, 19 auf der AuBenseite befindet. Bei 
Belastung, also beim Auftreten mechanischer Spannung am 
Greiferarm 12, 13, wird der innenliegende Dehnungsmess- 
streifen 16, 17 gestaucht, wahrend der auBenliegende Deh- 
nungsmesserstreifen 18, 19 gestreckt wird. Durch diese 
Anordnung ergibt sich ein besonders groBer Signalpegel. 
Dieses Signal wird durch den Grenzwertverstarker 20 ausge- 
wertet, bei dem ein Schaltpunkt variabel eingestellt wer- 
den kann. Die mechanische Spannung kann dadurch genau 
gemessen werden und bei Unterschreiten des eingestellten 
Minimal-Wertes der mechanischen Spannung kann durch ein 
Signal an eine ubergeordnete Steuerung die Nahtwebmaschine 
angehalten werden. 
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SCHUTZANSPRtJCHE 

Durchziehgreif er (10, 11) zum Transportieren und 
Eintragen eines Hilf sschufif adens (6, 7) in das 
Nahtwebfach (1) bei einer Nahtwebmaschine, mit 
einem bewegbaren Greiferariu (12, 13) mit einer 
Spannzange (14, 15) zum Erfassen des HilfsschuB- 
fadens (6, 1) , dadurch gekennzeichnet , daB an dem 
Greiferarm. (12, 13) eine Einrichtung (16 bis 19) 
zum Messen der innerhalb des Greiferarms (12, 13) 
auftretenden mechariischen Spannung angeordnet 
ist . 

Durchziehgreif er nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die innerhalb des Greiferarms (12, 
13) auftretende mechanische Spannung durch Deh- 
nungsmeBstreif en (16-19) gemessen wird. 

Durchziegreif er nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Einrichtung zum Messen 
der innerhalb des Greiferarms (12, 13) auftreten- 
den mechanischen Spannung am groBtmog lichen He- 
belarm zur Drehachse (9) angebracht sind. 

Durchziehgreif er nach einem der Anspriiche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, daB die MeBeinrichtung 
(16 bis 19) ftir die mechanische Spannung auf 
gegeniiberliegenden Seiten des Greiferarms (12, 
13) angebracht sind. 
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Fig. 3 
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